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Informacje podstawowe

Nazwa kierunku studidw:
Poziom studiow:
Profil studidw:

Forma studiow:

Czas trwania studiow (liczba semestréw):

Liczba ECTS konieczna do ukonczenia

studiow:

taczna liczba godzin zajec:

Liczba punktéw ECTS jaka student uzyskuje w
ramach zaje¢ prowadzonych z bezposrednim
udziatem nauczycieli akademickich lub

innych oséb prowadzacych zajecia:

Tytut zawodowy nadawany absolwentom:

Kod ISCED:

Jezyk studiéw:

Przyporzadkowanie kierunku do dyscyplin, do ktérych odnosza sie efekty uczenia sie

Transport

studia pierwszego stopnia (inzynier)
ogdlnoakademicki

studia stacjonarne

7
210

2725

109

inzynier

0716

polski

Dyscyplina Udziat procentowy
Inzynieria mechaniczna 60%
Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne 30%
Inzynieria ladowa, geodezja i transport 10%

Informacje podstawowe
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Efekty uczenia sie (w odniesieniu do PRK)

Odniesienie do
charakterystyk drugiego

Odniesienie do stopnia PRK z
L Kod efektu Tres¢ efektu uczenia si uniwersalnych uwzglednieniem
P- uczenia sie € charakterystyk charakterystyk drugiego
pierwszego stopnia PRK stopnia umozliwiajacych
uzyskanie kompetencji
inzynierskich
Zna i rozumie zasady projektowania oraz eksploatacji urzadzeh mechanicznych stosowanych w transporcie P6U_W P6S_WG, P6S_WG_inz
1 1TRS1 oraz ztozone zaleznosci techniczne i funkcjonalne wystepujgce w srodkach transportu drogowego i
szynowego, a takze w transporcie przemystowym.
Zna i rozumie zasady projektowania oraz eksploatacji urzadzen elektrotechnicznych i elektronicznych P6U W P6S_WG, P6S_WG _inz
2 1TRS2 stosowanych w transporcie oraz ztozone zaleznosci techniczne i funkcjonalne wystepujace w urzadzeniach
infrastruktury kolejowej oraz systemach mechatronicznych stosowanych w transporcie.
Zna i rozumie kluczowe zagadnienia z zakresu inzynierii lagdowej i transportu, obejmujgce zasady interakgcji, P6U W P6S_WG, P6S WG _inz
3 1TRS3 uwarunkowania oraz ztozone zaleznosci dotyczace projektowania systemdw infrastruktury transportowej,
uwzgledniajac wymagania techniczne i normy bezpieczenstwa.
a 1TRS4 Zna i rozumie zasady tworzenia i rozwoju réznych form przedsiebiorczosci, a takze wptyw dziatalnosci P6U_W P6S_WK, P6S_WK_inz
inzynierskiej na Srodowisko, spoteczenstwo i gospodarke.
Potrafi identyfikowac, formutowad i rozwigzywad problemy inzynierskie wraz z elementami oceny P6U U P6S_UW, P6S_UO,
5 1TRS5 ekonomicznej, wykorzystujac wiedze z zakresu przedmiotédw ogdinych, przedmiotéw ogdlnoinzynierskich oraz P6S_UW _inz
kierunkowych.
Potrafi planowac, organizowac i optymalizowa¢ procesy transportowe, uwzgledniajac obowigzujace regulacje P6U_U P6S_UW, P6S_UW_inz
6 1TRS6 prawne, dostepne zasoby oraz efektywnos¢ kosztowa i ekologiczng. Potrafi dobiera¢ odpowiednie $rodki
transportu oraz stosowac¢ narzedzia analizy i optymalizacji w zarzadzaniu logistyka transportowa.
Potrafi przedstawiac i oceniac rézne stanowiska na temat transportu i logistyki w mowie i piSmie, réwniezw  P6U_U P6S_UK, P6S_UO,
7 1TRS7 . Lo S e
jezyku obcym na poziomie co najmniej B2. P6S_UW _inz
Potrafi identyfikowac i rozwigzywac ztozone problemy transportowe w warunkach niepetnej informacji, P6U_U P6S_UW, P6S_UU,
8 1TRS8 stosujgc wiasciwe metody analityczne oraz zaawansowane technologie informacyjno-komunikacyjne w P6S_UW_inz
ocenie proceséw transportowych.
9 1TRS9 Jest gotdw do ustawicznego ksztatcenia, Sledzenia trendéw w branzy oraz dostosowywania sie do P6U_K P6S_KK
zmieniajacych sie warunkéw technicznych, prawnych i organizacyjnych.
10 1TRS10 Rozumie konsekwencje decyzji transportowych, identyfikuje nowe mozliwosci biznesowe i innowacyjne P6U_K P6S_KO, P6S_KR

rozwigzania, dziatajac zgodnie z zasadami etyki zawodowe;j.
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Matryca modutow zaje¢ w odniesieniu do efektow uczenia sie i tresci programowych

Lp. Nazwa przedmiotu

10

11

Matematyka 1

Fizyka

Technologie informatyczne 1

Nauka o materiatach i
techniki wytwarzania

Mechanika techniczna 1

Grafika inzynierska

Technika i laboratorium
podstawowych umiejetnosci
inzynierskich

Matematyka 2

Technologie informatyczne 2

Normalizacja i podstawy
tworzenia dokumentacji
technicznej

Systemy transportowe

Tresci programowe

1TRS1
1TRS2
1TRS3

Funkcje elementarne i liczby zespolone. Rachunek macierzowy i geometria analityczna. Rachunek rézniczkowy
funkcji jednej zmiennej. Rachunek catkowy funkcji jednej zmienne;j.

Podstawowe prawa fizyki i ich zastosowanie w technice. Zastosowanie matematyki w opisie zjawisk fizycznych.
Pomiary fizyczne i opracowanie wynikéw eksperymentu. Praca zespotowa w laboratorium fizycznym

Zarzadzanie zasobami systemu operacyjnego w stacji roboczej. Tworzenie i analiza danych z uzyciem
oprogramowania biurowego. Organizacja pracy zespotowej z wykorzystaniem narzedzi wspdtpracy grupowe;.
Bezpieczenstwo danych i uzytkownika w Srodowisku cyfrowym

Podstawowe materiaty inzynierskie i ich klasyfikacja. Struktura materiatéw i ich wasciwosci uzytkowe. Podstawowe
procesy technologii wytwarzania. Badania technologiczne i wykorzystanie Zzrédet wiedzy inzynierskie;.

Podstawy statyki uktadow ptaskich i przestrzennych. Wyznaczanie Srodka ciezkosci i momentdéw bezwtadnosci. X
Kinematyka punktu materialnego i ciata sztywnego Zastosowanie zasad mechaniki do analizy ruchu i réwnowagi.

Podstawy rzutowania i zasady tworzenia dokumentacji technicznej. Wymiarowanie i tolerowanie elementéw X
maszyn. Rysunki wykonawcze i ztozeniowe. Pozyskiwanie i interpretacja informacji technicznych.

Podstawowe techniki warsztatowe i operacje montazowe. Pomiary warsztatowe i kontrola wymiarowa. Podstawy X
budowy i dziatania typowych elementéw maszyn. Czytanie dokumentacji technicznej i organizacja pracy inzyniera.

Analiza funkcji wielu zmiennych z wykorzystaniem pochodnych czastkowych. Zastosowanie rachunku catkowego
funkcji wielu zmiennych. Podstawowe réwnania rézniczkowe zwyczajne. Podstawy teorii szeregéw i ich
zastosowanie.

Tworzenie algorytmdw do rozwigzywania probleméw obliczeniowych. Dobér i wykorzystanie odpowiednich struktur
danych. Implementacja algorytméw. Przetwarzanie danych i operacje na plikach. Narzedzia sztucznej inteligencji i
cyberbezpieczenstwo.

Rozpoznawanie elementéw maszynowych na rysunkach ztozeniowych. Tworzenie specyfikacji technicznych X X
elementéw maszynowych. Wykorzystanie oprogramowania CAD 2D w projektowaniu.

Modelowanie systemoéw i proceséw transportowych, zagadnienie mostéw krélewieckich, problem chinskiego X
listonosza, problem komiwojazera, wyznaczanie najkrétszego potaczenia, problem przepustowosci struktury
transportowej, nieliniowe modele organizowania ruchu, rozktad jazdy.

Matryca modutéw zaje¢ w odniesieniu do efektdw uczenia sie i tresci programowych

1TRS4

1TRS5

x

1TRS6

1TRS7

1TRS8

1TRS9
1TRS10
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Lp.

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

Nazwa przedmiotu

Bezpieczenstwo i higiena
pracy, ochrona $rodowiska w
transporcie

Mechanika techniczna 2
Metrologia

Jezyk angielski B2 modut |
Jezyk angielski B2+ modut |
Jezyk angielski C1 modut |

Jezyk niemiecki B2 modut |

Wytrzymatosé materiatow

Spedycja

Infrastruktura transportu
Logistyka i zarzadzanie
fahcuchem dostaw

Srodki transportu

PTC Creo

Tresci programowe

System prawnej ochrony pracy i Srodowiska. Czynniki szkodliwe i niebezpieczne w Srodowisku pracy. Wptyw
dziatalnosci cztowieka na srodowisko naturalne i system ochrony Srodowiska. Zwigzki toksyczne i czynniki
szkodliwe w transporcie.

Kinematyka punktu w ruchu ztozonym. Uktady dynamiczne punktéw materialnych. Dynamika uktadéw ciat
sztywnych w ruchu ptaskim. Doswiadczenia eksperymentalne w dynamice uktadéw mechanicznych.

Pomiar w prostych i ztozonych uktadach pomiarowych. Metody opracowania wynikéw pomiaréw. Budowa i zasada
dziatania przyrzadéw pomiarowych. Klasyfikacja metod i pomiarowych i proces pomiarowy.

| czes¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

| czes¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

| czes¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

| czes¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

Pojecie i rola spedycji w transporcie. Dokumentacja w branzy TSL. Spedycja w réznych gateziach transportu.
Obstuga programu do zarzadzania transportem InterLan Speed. Czas pracy kierowcy zawodowego.

Podstawy infrastruktury transportowej i jej systemoéw. Relacje i zaleznosci w systemach infrastruktury
transportowej. Projektowanie prostych rozwigzan infrastrukturalnych. Analiza i prezentacja problemdéw oraz
projektéw infrastrukturalnych.

Podstawy zarzadzania tancuchem dostaw i systemy logistyczne przedsiebiorstw. Strategiczne podejscie do
zarzadzania tancuchem dostaw. Ocena efektywnosci tancucha dostaw z wykorzystaniem wskaznikéw
logistycznych. Zastosowanie systemdw informatycznych w zarzadzaniu fancuchem dostaw.

Parametry techniczne i eksploatacyjne oraz zastosowania réznych typéw srodkéw transportu, wymagania
techniczne stawiane wybranym srodkom transportu, dobér Srodkéw transportu do okreslonego zadania
transportowego.

Zagadnienia zwigzane z metodyka komputerowo wspomaganego modelowania obiektéw brytowych i
powierzchniowych, wykonywania i analizowania ztozen obiektéw 3D oraz metodami tworzenia dokumentacji
technicznej w systemie PTC CREO

Matryca modutéw zaje¢ w odniesieniu do efektdw uczenia sie i tresci programowych

1TRS1

1TRS2

1TRS3

x

1TRS4

x

1TRS5

1TRS6

1TRS7

1TRS8

1TRS9
1TRS10
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Lp.

25

26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

Nazwa przedmiotu

Autodesk Inventor

Teoria mechanizmoéw

Jezyk angielski B2 modut Il

Jezyk angielski B2+ modut I

Jezyk angielski C1 modut I

Jezyk niemiecki B2 modut Il
Wstep do budowy pojazdéw
Studenckie praktyki
zawodowe 1

Dziatalnos¢ gospodarcza i
zarzadzanie finansami

przedsiebiorstwa

Podstawy konstrukcji maszyn

Transport przemystowy

Podstawy elektroniki i
elektrotechniki

Tresci programowe

1TRS1
1TRS2
1TRS3
1TRS4

Zagadnienia zwigzane z metodyka komputerowo wspomaganego modelowania obiektéw brytowych i
powierzchniowych, wykonywania i analizowania ztozen obiektéw 3D oraz metodami tworzenia dokumentacji
technicznej w systemie Autodesk Inventor

Dobér typu i struktury mechanizmu, analiza kinematyczna mechanizmdw, analiza dynamiczna mechanizmdw, X
réwnania ruchu mechanizmaéw.

Il czes¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

Il czes¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

Il czes¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

Il czes¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

Podstawy teorii ruchu pojazdéw, podstawy budowy uktadéw napedowych, zawieszen, uktadéw kierowniczych, X
uktadéw hamulcowych, podstawy budowy silnikéw spalinowych.

Praca w srodowisku przemystowym i zasady BHP. Budowa i dziatanie maszyn oraz technologie stosowane w
przemysle. Umiejetnos¢ pracy indywidualnej i zespotowej w srodowisku technicznym.

Przepisy pfatnicze i srodki ptatnicze. Analiza finansowa przedsiebiorstwa. Zarzadzanie kosztami i budzetowanie. X X
Marketing, ubezpieczenia i reguty handlowe w transporcie drogowym.

Zjawiska w teoretycznych modelach potgczen, elementéw i podzespotéw. Modelowanie obcigzen w konstrukg;ji X
maszyn. Rozwigzywanie zadan obliczeniowych klasycznymi metodami analitycznymi. Weryfikacja obliczen na
podstawie kryteriow wytrzymatosciowych i niezawodnosciowych.

Klasyfikacja i charakterystyka srodkéw transportu bliskiego. Budowa i zasada dziatania mechanizméw X
transportowych. Dobér napeddéw i podstawowe obliczenia techniczne. Badania eksperymentalne i ocena pracy

Analiza obwodéw pradu statego i przemiennego. Uktady tréjfazowe - analiza oraz zastosowanie w transporcie. X
Wielkosci fizyczne i analiza sit w polu magnetycznym i elektromagnetycznym. Pomiar i ochrona w uktadach
elektrycznych - aparatura, bezpieczenstwo i praktyka. Uktady cyfrowe.

Matryca modutéw zaje¢ w odniesieniu do efektdw uczenia sie i tresci programowych

1TRS5

x

1TRS6

1TRS7

1TRS8

1TRS9
1TRS10

7730



Lp.

37

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

Nazwa przedmiotu

Dostep do rynku

Jezyk angielski B2 modut IlI

Jezyk angielski B2+ modut Il

Jezyk angielski C1 modut Il

Jezyk niemiecki B2 modut Il

Budowa pojazdéw

Projekt kompetencyjny

Naped elektryczny i trakcja

Statystyka dla inzynieréw

Inzynieria ruchu

Jezyk angielski B2 modut IV

Jezyk angielski B2+ modut IV

Jezyk angielski C1 modut IV

Tresci programowe

Podstawowe pojecia zwigzane z badaniem rynku TSL. Analiza i ocena ustug logistycznych. Badanie potrzeb i
oczekiwan klientéw na rynku TSL. Strategie w dostepie do rynku TSL.

Il cze$¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

Il cze$¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

Il cze$¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

Il cze$¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

Budowa, zasady dziatania i wtasciwosci poszczegélnych rozwigzah uktadéw: napedowych, zawieszen,
kierowniczych, hamulcowych.

Umiejetnosci pracy w grupie. Umiejetnosci samodzielnego uczenia sie. Umiejetnosci komunikowania sie z
otoczeniem. Planowanie rozwigzania problemu, dobér metod i narzedzi.

Trakcja elektryczna - systemy zasilania, sieci trakcyjne i podstacje. Regulacja predkosci o momentu obrotowego w
napedach trakcyjnych. Analiza uktadéw napedowych z silnikami pradu statego w pojazdach szynowych.
Zastosowanie maszyn indukcyjnych i synchronicznych w pojazdach EV i systemach trakcyjnych. Obliczenia
trakcyjne i analiza ruchu pojazdu.

Wprowadzenie do rachunku prawdopodobienstwa. Opis statystyczny danych i wizualizacja wynikéw. Wnioskowanie
statystyczne i testowanie hipotez. Zastosowanie statystyki w inzynierii.

Cechy psychofizjologiczne cztowieka jako uzytkownika drogi. Pojazdy i ich warunki ruchu na drodze. Podstawowe
elementy geometryczne drdg. Przepustowosci i warunki ruchu na odcinkach drég i skrzyzowaniach. Sterowanie
potokami ruchu z zastosowaniem sygnalizacji Swietlnej. Parkowanie. Ruch pieszy i rowerowy. Metody
uprzywilejowania komunikacji miejskiej.

IV czes¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

IV czes¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

IV czes¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

Matryca modutéw zaje¢ w odniesieniu do efektdw uczenia sie i tresci programowych

1TRS1

1TRS2

1TRS3

1TRS4

1TRS5

1TRS6

x

1TRS7

1TRS8

1TRS9
1TRS10
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Lp.

50

51

52

53

54

55

56

57

58

59

Nazwa przedmiotu

Jezyk niemiecki B2 modut IV

Zintegrowane systemy
wymiany energii dla
elektromobilnosci

Mechatronika w pojazdach

Teleinformatyka w
transporcie

Centra logistyczne
Modelowanie proceséw
logistycznych
Studenckie praktyki

zawodowe 2

Bezpieczenhstwo drogowe

Projekt inzynierski (modut
sumatywny)

Automatyka w transporcie

Tresci programowe

IV czesc¢ lektoratu biznesowego z elementami jezyka branzowego; rozwijanie wszystkich umiejetnosci jezykowych;
rozwijanie i doskonalenie umiejetnosci miekkich zorientowanych wokét przysztego srodowiska pracy absolwenta.

Podstawy elektromobilnoéci, Zrédta i magazynowanie energii, Systemy tadowania i wymiany energii, Integracja
pojazdu z siecig energetyczng, Systemy zarzadzania energig w pojazdach, Aspekty srodowiskowe i
ekonomiczne, Rozwdj technologii i trendy

Wprowadzenie - definicje, cel i zastosowania mechatroniki w pojazdach. Urzadzenie mechatroniczne - przyktady.
Sensory w technice motoryzacyjnej -podziat i przeglad rozwigzan.Elementy wykonawcze - definicja i przeglad.
Procesory - definicja i przykfady algorytméw. Przyktady ztozonych systemdédw mechatronicznych w systemach
bezpieczenstwa czynnego (ABS, ASR, ESP). Systemy bezpieczenstwa biernego (SRS). Systemy mechatroniczne w
sterowaniu silnikami spalinowymi i napedem pojazdéw. Projektowanie mechatroniczne. Wprowadzenie do sieci
informatycznych, model warstwowy. Systemy przewodowe w pojazdach (K-Line, CAN, LIN, FlexRay, MOST).
Systemy bezprzewodowe (GSM, Bluetooth)

Wprowadzenie - definicje, cel i zastosowania teleinformatyki w systemach transportowych. Architektura sieci
informatycznej pojazdéw. Cechy podstawowe. Klasyfikacja. Struktura i komponenty. Transmisja danych w sieci
informatycznej pojazdéw. Podstawowe tryby transmisji. Kodowania. Detekcja i korekcja bteddéw. Magistrale CAN,
LIN, MOST. Protokét K-Line, FlexRay. Magistrala MOST. Bezprzewodowe systemy transmisji danych: GSM,
Bluetooth. Pakietowa transmisja danych GPRS. Systemy nawigacji w pojazdach (GPS, GLONASS, GALILEO). System
TMC- Traffic Message Channel. Radio Data System (RDS). Poktadowe systemy diagnostyczne

Podstawy modelowania w logistyce. Metody i narzedzia modelowania. Modelowanie proceséw transportowych i
magazynowych. Modelowanie proceséw w fancuchu dostaw. Analiza i ocena efektywnosci modeli. Nowoczesne
kierunki modelowania w logistyce.

Organizacja i funkcjonowanie przedsiebiorstw transportowych. Eksploatacja i diagnostyka srodkéw transportu.
Analiza i optymalizacja proceséw logistycznych.

Definicje, statystyki i sposoby gromadzenia danych o zdarzeniach drogowych. Metody oceny stanu zagrozenia w
rejonach komunikacyjnych. Sposoby poprawy bezpieczehnstwa. Wymagania wobec kierowcdw w przypadkach
przewozdw 0séb i rzeczy. Podstawy mechaniki zderzen pojazdéw i analizy zdarzeh drogowych. Techniki mocowania
tadunkdw.

Identyfikacja i definiowanie problemdw inzynierskich. Organizacja pracy zespotu projektowego. Opracowanie i
wdrozenie rozwigzania projektowego. Dokumentacja i prezentacja wynikdw projektu.

Elementy dynamiczne i uktady regulacji w systemach transportowych. Analiza sygnatéw w dziedzinie czasu i
czestotliwosci. Dobor i strojenie parametréw uktadéw regulacji. Zagadnienia systemowe w automatyzacji procesow
transportowych.

Matryca modutéw zaje¢ w odniesieniu do efektdw uczenia sie i tresci programowych

1TRS1

1TRS2

1TRS3

1TRS4

1TRS5

1TRS6

1TRS7

x

1TRS8

1TRS9
1TRS10

X
X
X
X
X
X
X
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Lp.

60

61

62

63

64

65

Nazwa przedmiotu

Diagnostyka i eksploatacja
pojazdéw

Normy techniczne i
techniczne apekty
dziatalnosci

Sterowanie i organizacja
ruchu drogowego

Sterowanie i organizacja
ruchu kolejowego

Zaplecze techniczne

Przedsiebiorczos¢, transfer
technologii i wlasnos¢
intelektualna

Tresci programowe

Podstawy diagnostyki pojazddéw samochodowych. Metody i techniki diagnozowania uktadéw pojazdu. Obstuga
urzadzen diagnostycznych i interpretacja danych pomiarowych. Organizacja procesu diagnostycznego i
eksploatacyjnego.

Przepisy i normy dotyczace pojazdéw. Zasady eksploatacji pojazdéw Zasady przewozéw specjalnych Techniki
transportu kombinowanego.

Drogi kolejowe - nawierzchnia, potgczenia toréw, utrzymanie, stacje. Ogdlne zasady organizacji ruchu kolejowego,
odstep blokowy, droga przebiegu. Zadania, klasyfikacja i rozwéj urzadzen sterowania ruchem kolejowym.
Sygnalizacja kolejowa - zasady i urzagdzenia. Zasady prowadzenia ruchu pociggéw na szlaku i na stacjach. Kolejowe
przekazniki elektryczne. Uktady wykrywania obecnos$ci pojazdu na torze-klasyczne i bezztaczowe obwody torowe,
czujniki i liczniki osi. Stacyjne urz\Sdzenia srk - ogdlna charakterystyka urzadzen, rodzaje. Zwrotnicowe obwody
nastawcze. Obwody nastawcze sygnalizatoréw swietlnych. PrzekaZnikowe uktady zaleznosciowe - wedtug struktury
przebiegowej, wedtug struktury torowej (blokowe). Samoczynna blokada liniowa sbl. Stawnos¢ blokady. Shl o
zasilaniu ciggtym. Sbl kodowa i czestotliwosciowa. Blokady Eap, Eac. Samoczynna sygnalizacja przejazdowa -
zadania, przyktady rozwigzan. Komputeryzacja i zdalne sterowanie systemdw srk.

Drogi kolejowe - nawierzchnia, potgczenia toréw, utrzymanie, stacje. Ogdlne zasady organizacji ruchu kolejowego,
odstep blokowy, droga przebiegu. Zadania, klasyfikacja i rozwéj urzadzen sterowania ruchem kolejowym.
Sygnalizacja kolejowa - zasady i urzadzenia. Zasady prowadzenia ruchu pociaggéw na szlaku i na stacjach. Kolejowe
przekazniki elektryczne. Uktady wykrywania obecnos$ci pojazdu na torze-klasyczne i bezztaczowe obwody torowe,
czujniki i liczniki osi. Stacyjne urz\$dzenia srk - ogdlna charakterystyka urzadzen, rodzaje. Zwrotnicowe obwody
nastawcze. Obwody nastawcze sygnalizatoréw Swietlnych. PrzekaZnikowe uktady zaleznosciowe - wedtug struktury
przebiegowej, wedtug struktury torowej (blokowe). Samoczynna blokada liniowa sbl. Stawnos¢ blokady. Shl o
zasilaniu ciggtym. Sbl kodowa i czestotliwosciowa. Blokady Eap, Eac. Samoczynna sygnalizacja przejazdowa -
zadania, przyktady rozwigzan. Komputeryzacja i zdalne sterowanie systemdw srk.

Zadania realizowane w obiektach zaplecza technicznego podczas eksploatacji pojazdéw transportu drogowego i
szynowego. Metody obstug i napraw pojazdéw transportu drogowego i szynowego. Charakterystyka obiektéw
zaplecza technicznego transportu. Stanowiska obstugowo-naprawcze uniwersalne i specjalistyczne, ich
wyposazenie i rozmieszczenie. Warsztaty specjalistyczne. Mechanizacja i automatyzacja prac obstugowo-
naprawczych. Planowanie pracy w obiektach zaplecza technicznego transportu. Zasady projektowania obiektéw
zaplecza technicznego transportu. Aspekty prawne i ekologiczne funkcjonowania zaplecza technicznego
transportu.

Podstawowe pojecia z zakresu zarzadzania, marketingu, rachunkowosci i finanséw. Podstawowe pojecia z zakresu
prawa autorskiego, prawa wtasnosci przemystowej, aportu technologii i prawa gospodarczego. Model
przedsiebiorstwa spin-off i spin-out. Dokumenty i procedura zgtoszenia w Urzedzie Patentowym RP.

Matryca modutéw zaje¢ w odniesieniu do efektdw uczenia sie i tresci programowych

1TRS1

>

1TRS2

1TRS3

1TRS4

1TRS5

1TRS6

1TRS7

1TRS8

1TRS9
1TRS10

X
X
X

X
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Lp.

66

67

68

69

70

71

72

73

74

75

76

77

Nazwa przedmiotu

Podstawy analizy cyklu zycia
- eksploatacja techniczna
Prawo cywilne

Prawo handlowe

Prawo socjalne

Prawo podatkowe

Projekt z zakresu inzynierii
mechanicznej

Projekt z zakresu automatyki,
elektroniki, elektrotechniki i
technologii kosmicznych

Projekt z zakresu inzynierii
ladowej, geodezji i transportu
Trybologia

Systemy bezpieczehstwa w
pojazdach

Seminarium dyplomowe

Praca dyplomowa

Tresci programowe

1TRS1
1TRS2
1TRS3
1TRS4

Cykl zycia urzadzen i Srodkdw transportu. Przygotowanie danych do analizy cyklu zycia. Ocena i krytyczna analiza  x
rozwigzan konstrukcyjnych i eksploatacyjnych. Ocena $rodowiskowa i ekonomiczna wybranych rozwigzan
transportowych.

Elementy prawa cywilnego objete wymaganiami na egzaminie ITS na Certyfikat Kompetencji PrzewoZnika
Elementy prawa handlowego objete wymaganiami na egzaminie ITS na Certyfikat Kompetencji PrzewozZnika
Elementy prawa socjalnego objete wymaganiami na egzaminie ITS na Certyfikat Kompetencji Przewoznika
Elementy prawa podatkowego objete wymaganiami na egzaminie ITS na Certyfikat Kompetencji Przewoznika

Wybrane zagadnienia wymagajace podniesienia kompetencji okreslone na podstawie wczesniej realizowanego X
projektu inzynierskiego.

Wybrane zagadnienia wymagajace podniesienia kompetencji okreslone na podstawie wczesniej realizowanego X
projektu inzynierskiego

Wybrane zagadnienia wymagajace podniesienia kompetencji okreslone na podstawie wczesniej realizowanego X
projektu inzynierskiego

Generalna charakterystyka tarcia i zuzycia materiatdw. Smary state. Metody badan tarcia i zuzycia materiatéw.
Metody charakteryzacji po przeprowadzonych badaniach tribologicznych. Tribokorozja i biotribokorozja

Elementy teorii ruchu pojazdéw. Pojecia bezpieczehstwa czynnego i biernego. Charakterystyka wypadkéw
drogowych. Bezpieczenstwo bierne - struktury wytrzymatosciowe nadwozia. Systemy SRS, napinacze paséw,
poduszki gazowe, zagtéwki aktywne, system procon-ten, parkomatic. Fizjologia pieszego - uczestnika ruchu.
Bezpieczenstwo czynne - systemy kontroli poslizgu ABS, BAS. Systemy kontroli poslizgu TCS, ESP, MSR. Nawigacja
samochodowa. Oswietlenie pojazdéw. Inteligentne systemy transportowe.

Metodyka przygotowania pracy dyplomowej. Pozyskiwanie i analiza Zrédet naukowych i branzowych. Rozwijanie
kompetencji komunikacyjnych i dyskusyjnych. Prezentacja tematu i wynikéw pracy dyplomowe;j.

Formutowanie i rozwigzywanie problemu inzynierskiego z obszaru transportu. Opracowanie i dokumentacja
projektu inzynierskiego. Praktyczne zastosowanie wiedzy inzynierskiej w wybranym obszarze transportu.
Prezentacja wynikéw pracy dyplomowe;.

Matryca modutéw zaje¢ w odniesieniu do efektdw uczenia sie i tresci programowych

1TRS5

1TRS6

1TRS7

1TRS8

1TRS9
1TRS10

X
X
X
X
X
X
X
X
X
X X
X X
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ECTS - przedmioty

Lp. Nazwa przedmiotu

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

Matematyka 1

Fizyka

Technologie informatyczne 1

Nauka o materiatach i techniki wytwarzania

Mechanika techniczna 1

Grafika inzynierska

Technika i laboratorium podstawowych umiejetnosci inzynierskich
Matematyka 2

Technologie informatyczne 2

Normalizacja i podstawy tworzenia dokumentacji technicznej
Systemy transportowe

Bezpieczenstwo i higiena pracy, ochrona srodowiska w transporcie
Mechanika techniczna 2

Metrologia

Jezyk angielski B2 modut |

Jezyk angielski B2+ modut |

Jezyk angielski C1 modut |

Jezyk niemiecki B2 modut |

Wytrzymato$¢ materiatéw

Spedycja

ECTS - przedmioty

Przedmioty z dziedziny
ECTS nauk humanistycznych i
nauk spotecznych

Przedmioty
obieralne

Przedmioty
profilowe

Zajecia w
jezyku
obcym
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nauk spotecznych obcym
21 Infrastruktura transportu 5
22 Logistyka i zarzadzanie tancuchem dostaw 3 3
23 Srodki transportu 5 5
24 PTCCreo 6 6 6
25  Autodesk Inventor 6 6 6
26  Teoria mechanizmdw 2 2
27  Jezyk angielski B2 modut II 2 2
28  Jezyk angielski B2+ modut Il 2 2
29  Jezyk angielski C1 modut Il 2 2
30 Jezyk niemiecki B2 modut Il 2 2
31 Wstep do budowy pojazdéw 5 5
32 Studenckie praktyki zawodowe 1 3
33 Dziatalno$¢ gospodarcza i zarzadzanie finansami przedsiebiorstwa 2 2 2
34  Podstawy konstrukcji maszyn 5 5
35 Transport przemystowy 5 5
36 Podstawy elektroniki i elektrotechniki 6 6
37 Dostep do rynku 2 2
38 Jezyk angielski B2 modut IlI 2 2
39 Jezyk angielski B2+ modut llI 2 2
40 Jezyk angielski C1 modut IlI 2 2
41  Jezyk niemiecki B2 modut IlI 2 2
ECTS - przedmioty 13/30



Lp.

42

43

44

45

46

47

48

49

50

51

52

53

54

55

56

57

58

59

60

61

62

Nazwa przedmiotu

Budowa pojazdéw

Projekt kompetencyjny

Naped elektryczny i trakcja

Statystyka dla inzynieréw

Inzynieria ruchu

Jezyk angielski B2 modut IV

Jezyk angielski B2+ modut IV

Jezyk angielski C1 modut IV

Jezyk niemiecki B2 modut IV

Zintegrowane systemy wymiany energii dla elektromobilnosci
Mechatronika w pojazdach

Teleinformatyka w transporcie

Centra logistyczne

Modelowanie proceséw logistycznych

Studenckie praktyki zawodowe 2

Bezpieczenstwo drogowe

Projekt inzynierski (modut sumatywny)
Automatyka w transporcie

Diagnostyka i eksploatacja pojazdéw

Normy techniczne i techniczne apekty dziatalnosci

Sterowanie i organizacja ruchu drogowego

ECTS - przedmioty

Przedmioty z dziedziny
ECTS nauk humanistycznych i
nauk spotecznych

Przedmioty Przedmioty Zajecia w
obieralne profilowe jezyku
obcym
5
3 3
5
2
4
3
3
3
3
4
4
4
4
4
4
7 7
3
3
4
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63

64

65

66

67

68

69

70

71

72

73

74

75

76

77

Nazwa przedmiotu

Sterowanie i organizacja ruchu kolejowego

Zaplecze techniczne

Przedsiebiorczos¢, transfer technologii i wtasnos¢ intelektualna
Podstawy analizy cyklu zycia - eksploatacja techniczna

Prawo cywilne

Prawo handlowe

Prawo socjalne

Prawo podatkowe

Projekt z zakresu inzynierii mechanicznej

Projekt z zakresu automatyki, elektroniki, elektrotechniki i technologii kosmicznych
Projekt z zakresu inzynierii ladowej, geodezji i transportu
Trybologia

Systemy bezpieczenstwa w pojazdach

Seminarium dyplomowe

Praca dyplomowa

ECTS - przedmioty

ECTS

15

Przedmioty z dziedziny
nauk humanistycznych i
nauk spotecznych

Przedmioty
obieralne

15

Przedmioty .Zajec'a w
profilowe jezyku
obcym
2
2
2
3
15
15/30



Wskazniki ECTS

Nazwa Wartos¢

taczna liczba punktéw ECTS, ktérg student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ podlegajacych wyborowi przez 63/210 (30%)
studenta (w wymiarze nie mniejszym niz 30% liczby punktéw ECTS koniecznych do uzyskania kwalifikacji
odpowiadajacej poziomowi ksztatcenia)

taczna liczba punktéw ECTS, ktérg student musi uzyskaé w ramach zajec z dziedziny nauk 12
humanistycznych lub nauk spotecznych

taczna liczba punktéw ECTS, ktéra student musi uzyskaé w ramach zaje¢ powigzanych z badaniami 115/210 (54.76%)
prowadzonymi na uczelni w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS wymaganej do ukonczenia
studiéw na danym poziomie

Wskazniki ECTS 16 /30



Sposoby weryfikacji i oceny efektow uczenia sie

Weryfikacja osiggnietych efektéw uczenia sie wymaga zastosowania zréznicowanych form oceniania studentéw, adekwatnych do
kategorii wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych, ktérych te efekty dotycza. Dobér odpowiednich narzedzi zalezy réwniez od
specyfiki przedmiotu oraz formy prowadzenia zajec i jest kazdorazowo opisany w kartach poszczegélnych przedmiotéw. Osiggniecie
wymaganych efektéw uczenia sie sprawdza sie za pomoca:

prac pisemnych (egzaminy, kolokwia, sprawozdania, eseje, projekty, plakaty, praca dyplomowa, itp.);

wypowiedzi ustnych (ustne sprawdziany wiedzy, wystgpienia publiczne np. wygtoszenie referatu, prezentacji, itp.);
zadan praktycznych i/lub projektowych (zespotowych i indywidualnych);

obserwacji i oceny aktywnosci studentéw podczas zaje¢;

samooceny i oceny wzajemnej studentéw (zwtaszcza w przypadku projektéw zespotowych);

egzaminu kompetencyjnego i egzaminu dyplomowego.

oue,wNE

Weryfikacja moze miec charakter formujacy (czastkowy, wielokrotnie w toku zaje€) i/lub sumujacy (ocena kohcowa). Koncowy wynik
weryfikacji podawany jest w skali ocen aktualnie obowigzujgce;.

Kierownik przedmiotu lub prowadzacy zajecia na pierwszych zajeciach z przedmiotu zobowigzany jest do omdwienia karty przedmiotu
oraz do sformutowania i udokumentowanego podania do wiadomosci studentéw metod weryfikacji i warunkéw przeprowadzania
sprawdzianéw uzyskania efektéw uczenia sie.

Sposoby weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie 17/30



Praktyki zawodowe
Wymiar: 6 tygodni
Uzyskiwane punkty ECTS: 6

Praktyki realizowane zgodnie z programem studiéw w formie dostosowanej do profilu i specyfiki kierunku oraz wedtug zasad
okreslonych na wydziale oraz w Uczelni.

Praktyki zawodowe 18/ 30



Charakterystyka kierunku

Sylwetka absolwenta

Absolwent posiada podstawowg wiedze z zakresu funkcjonowania nowoczesnego transportu, a w szczegdlnosci: inzynierii Srodkéw
transportowych, inzynierii ruchu oraz analizy systeméw transportowych oraz gruntowne wyksztatcenie w zakresie nauk podstawowych,
technik informatycznych i systeméw sterowania. Absolwent jest przygotowany do: rozwigzywania probleméw w zakresie organizacji,
planowania, projektowania systeméw sterowania i kierowania ruchem; organizowania, nadzorowania i zarzadzania procesami
transportowymi; petnienia funkgji kierowniczych w jednostkach organizacyjnych stuzb inzynierii ruchu. Absolwent zna jezyk obcy na
poziomie biegtosci B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego Rady Europy oraz posiada umiejetnos¢ postugiwania sie
jezykiem specjalistycznym z zakresu kierunku ksztatcenia. Absolwent jest przygotowany do pracy w: jednostkach eksploatacyjnych
transportu samochodowego, szynowego i lotniczego; zaktadach obstugowo-naprawczych technicznych srodkéw transportu; jednostkach
organizacyjnych stuzb ruchu drogowego, transportu szynowego i lotniczego oraz zaktadach przemystowych i przedsiebiorstwach
spedycyjnych. Absolwent jest przygotowany do podjecia studiéw drugiego stopnia.

Zwiazek kierunku studidw ze strategia uczelni

Program nauczania na kierunku Transport w znacznym stopniu wpisuje sie w zatozenia planowanej Strategii Politechniki tédzkiej na lata
2025-2030, ktéra kfadzie nacisk na innowacyjnos¢, umiedzynarodowienie oraz zréwnowazony rozwdj. W szczegélnosci zgodnos¢ ta
przejawia sie w nastepujacych aspektach:

e wprowadzenie do programu nauczania zagadnien zwigzanych z inteligentnymi systemami transportowymi (ITS), ktére sg
kluczowe dla nowoczesnej mobilnosci,

e rozwdj laboratoriéw badawczych zajmujgcych sie nowymi technologiami transportowymi, w tym autonomicznymi pojazdami i
sztuczna inteligencjg w logistyce.

Jednym z kluczowych elementéw strategii uczelni jest rozwéj nowoczesnych technologii i ich wdrazanie we wspoétpracy z sektorem
przemystowym. Kierunek Transport bedzie wspierat ten cel poprzez: organizacje praktyk i stazy we wspétpracy z firmami
transportowymi, logistycznymi oraz producentami pojazddw, co zwieksza szanse absolwentéw na zatrudnienie.

Politechnika £6dzka w swojej strategii zwraca uwage na kwestie zréwnowazonego rozwoju, co jest szczegélnie istotne w kontekscie
transportu. Program studiéw uwzglednia:

e przedmioty zwigzane z elektromobilnoscia, napedami alternatywnymi oraz optymalizacjg emisji COz,
e koncepcje inteligentnych miast (Smart Cities) i nowoczesnych metod zarzadzania transportem miejskim.

Politechnika tédzka od lat dazy do umiedzynarodowienia ksztatcenia, co moze znalez¢ odzwierciedlenie réwniez na kierunku Transport
poprzez:

e rozwijanie programéw prowadzonych w jezyku angielskim, co zwieksza mobilnos$¢ studentdéw i ich konkurencyjnos¢ na rynku

pracy,
e udziat w miedzynarodowych projektach badawczych dotyczacych nowoczesnych rozwigzan transportowych,
e wspotprace z uczelniami zagranicznymi i mozliwos¢ realizacji podwéjnych dyplomow.

W strategii Politechniki tddzkiej duzy nacisk ktadziony jest na transformacje cyfrowg, co mozna wykorzysta¢ w ksztatceniu studentéw
kierunku Transport poprzez:

e wdrazanie nowoczesnych narzedzi analitycznych do modelowania ruchu i logistyki (np. Big Data, Al, loT),
e organizacje zaje¢ w formie symulacji komputerowych i rzeczywistosci wirtualnej (VR),
e rozwdj e-learningu oraz platform do nauki na odlegtos$¢, co umozliwia elastyczne podejscie do ksztatcenia.

Cele ksztatcenia oraz mozliwosci zatrudniania i kontynuacji studiéw

Studia na kierunku Transport maja na celu przygotowanie absolwentéw do efektywnego projektowania, zarzadzania i optymalizacji
systemow transportowych. Gtdwne cele ksztatcenia obejmuja:

zdobycie wiedzy z zakresu inzynierii transportu, logistyki oraz zarzadzania procesami transportowymi,

poznanie nowoczesnych technologii stosowanych w transporcie drogowym, kolejowym, morskim, lotniczym i intermodalnym,
umiejetnos¢ projektowania i optymalizacji infrastruktury transportowej,

rozwiniecie kompetencji analitycznych i informatycznych w zakresie modelowania i symulacji ruchu,
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e ksztattowanie swiadomosci ekologicznej i zasad zréwnowazonego transportu,
e przygotowanie do pracy w zespotfach interdyscyplinarnych oraz do zarzadzania projektami transportowymi.

Mozliwosci zatrudnienia
Absolwenci kierunku Transport znajdujg zatrudnienie w wielu branzach, takich jak:

Przedsiebiorstwa transportowe i logistyczne - zarzadzanie flotg, organizacja przewozéw, optymalizacja tras,
Administracja publiczna - planowanie i rozw¢j infrastruktury transportowe;j,

Firmy konsultingowe - doradztwo w zakresie transportu i logistyki,

Przemyst motoryzacyjny i kolejowy - projektowanie i eksploatacja Srodkdw transportu,

Porty, terminale i lotniska - zarzadzanie operacjami transportowymi,

Instytuty badawcze i centra rozwoju technologii - innowacje w transporcie i inteligentne systemy transportowe (ITS),
Start-upy technologiczne - rozwdj nowych rozwigzan w zakresie mobilnosci i automatyzacji transportu.

Mozliwosci kontynuacji studidéw
Absolwenci mogg kontynuowaé nauke na:

e Studiach Il stopnia (magisterskich) - specjalizacje w zakresie inteligentnych systemdw transportowych, logistyki, transportu
publicznego, elektromobilnosci, budowy i eksploatacji pojazddw,

e Studiach podyplomowych - np. zarzadzanie transportem, bezpieczehstwo w transporcie, logistyka i spedycja,

e Studiach doktoranckich - w zakresie inzynierii mechanicznej, automatyki, elektroniki, elektrotechniki i technologii kosmicznych,
inzynierii ladowej, geodezji i transportu czy zarzadzania mobilnoscia.

Taki program ksztatcenia daje szerokie perspektywy zawodowe i umozliwia rozwdj kariery w dynamicznie zmieniajacej sie branzy
transportowe;.

Opis przebiegu i wyniku konsultacji proponowanego programu studiéw z otoczeniem spoteczno-gospodarczym

Rada Kierunku Transport przestata opracowang na potrzeby prac modernizacyjnych ankiete do firm z szeroko pojetego sektora
transportu, oferujacych ustugi z zakresu transportu zbiorowego, transportu drogowego, szynowego, a takze szeroko pojetej logistyki i
spedycji, takich jak:

HYDROG Budowa Maszyn

Miejskie Przedsiebiorstwo Komunikacyjne tédz

SEW Eurodrive Polska

tddzka Kolej Aglomeracyjna

Komenda Miejska Policji w todzi

Wojewddzki Inspektorat Transportu Drogowego w todzi

Niektdre ankiety przestane zostaty do kilku placéwek tego samego przedsiebiorstwa z uwagi na inny profil ich dziatalnosci oraz
$wiadczonych ustug - przyktadem moze by¢ Miejskie Przedsiebiorstwo Komunikacyjne £édz, w przypadku ktérego ankiete wypetnit
zaréwno ogdlny dziat rekrutacji, jak i wyspecjalizowana jednostka zajmujaca sie diagnostyka i eksploatacjg pojazdow.

Najwazniejsze wnioski jakie ptyna z wynikéw przeprowadzonego procesu ankietyzacji to:

W kontekscie ogdlnie pojetej techniki pojazdowej, srodkdw transportu, transportu drogowego oraz transportu kolejowego mozna
stwierdzi¢, ze obecnie oferowany studentom zakres programu studiéw w petni wyczerpuje oczekiwania pracodawcéw. Jedyna uwaga
dotyczyta poszerzenia wiedzy o eksploatacje pojazdéw zasilanych wodorem. Nalezy takze potozy¢ wiekszy nacisk na umiejetnosci
kontroli stanu technicznego pojazddw, znajomosci procesdw ich napraw (zaréwno pojazdéw drogowych jak i szynowych). W tym
zakresie zaplanowane uzupetnienie bazy laboratoryjnej w petni uwzglednia sugestie pracodawcéw.

Ankiety, a takze analiza zapotrzebowania rynku potwierdzajg koniecznos¢ rozszerzenia realizacji materiatu z zakresu czasu pracy
kierowcow, w tym takze obstugi tachograféw i interpretacji ich zapiséw.

Analiza zapotrzebowania rynku wskazuje réwniez na koniecznos¢ wzbogacenia programu nauczania o wykorzystanie komputerowych
technik modelowania i symulacji.

Istotne jest réwniez potozenie nacisku na umiejetnos¢ weryfikacji prawdziwosci i rzetelnosci informacji pochodzacych z réznych zrédet
oraz wycigganie odpowiednich wnioskdéw.

Nalezy réwniez zwréci¢ uwage na koniecznos¢ wypracowania u Studentéw poczucia obowiazku i punktualnosci.
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Mozna wprowadzi¢ bardziej rygorystyczne wymagania dotyczace termindw ostatecznych realizacji prac projektowych i sprawozdan z
laboratoridw.

Ostatnim elementem jest nawigzanie wspotpracy z kolegami z Wydziatu Organizacji i Zarzadzania Pt w ramach ktérej powstang kursy
dla studentéw, umozliwiajace im przygotowanie sie do egzaminu na certyfikat kompetencji zawodowych dla przewoznikéw drogowych.
Element ten nie zostat wskazany przez pracodawcéw jednak zdaniem Rady Kierunku Studidéw stanowi on istotng wartos¢ dodang w
procesie ksztatcenia na kierunku Transport.

Opis kompetencji oczekiwanych od kandydata ubiegajacego sie o przyjecie na studia

Nie dotyczy.

Jednostka organizujaca ksztatcenie

Wydziat Mechaniczny
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Plan studiow

Semestr 1

Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Matematyka 1

Fizyka

Technologie informatyczne 1

Nauka o materiatach i techniki wytwarzania

Mechanika techniczna 1

Grafika inzynierska

Technika i laboratorium podstawowych umiejetnosci inzynierskich

Suma

Semestr 2

Przedmiot

Cwiczenia: 90
Wyktad: 30

Zajecia laboratoryjne: 30
Wyktad: 30

Zajecia laboratoryjne: 30
E-learning: 15

Zajecia laboratoryjne: 45
Wyktad: 35

Cwiczenia: 15
Wyktad: 30

Zajecia projektowe: 30
Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne: 15
Wyktad: 15

425

Liczba godzin

8

30

Punkty ECTS

Egzamin

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Egzamin

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Forma weryfikacji

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Obligatoryjnos¢

Matematyka 2

Technologie informatyczne 2

Plan studiéw

Cwiczenia: 45
Wyktad: 45

Zajecia laboratoryjne: 45

6

Egzamin

Zaliczenie na ocene

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Normalizacja i podstawy tworzenia dokumentacji technicznej

Systemy transportowe

Bezpieczenstwo i higiena pracy, ochrona Srodowiska w transporcie

Mechanika techniczna 2

Metrologia

Jezyk obcy modut 1

Student wybiera 1 modut z grupy

Jezyk angielski B2 modut |

Jezyk angielski B2+ modut |

Jezyk angielski C1 modut |

Jezyk niemiecki B2 modut |

Wychowanie fizyczne 1

Wychowanie fizyczne 1

Suma

Plan studiéw

Zajecia laboratoryjne: 10
Zajecia projektowe: 30
Wyktad: 10

Zajecia laboratoryjne: 45
Wyktad: 15

Cwiczenia: 10
Zajecia projektowe: 10
Wyktad: 30

Cwiczenia: 15
Zajecia laboratoryjne: 15
Wyktad: 15

Cwiczenia: 10
Zajecia laboratoryjne: 20
Wykfad: 10

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

440

4

30

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Egzamin

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru
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Semestr 3

Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Wytrzymatos¢ materiatéw

Spedycja

Infrastruktura transportu

Logistyka i zarzadzanie tancuchem dostaw

Srodki transportu

Przedmiot obieralny 1

Student wybiera 1 przedmiot

PTC Creo

Autodesk Inventor

Teoria mechanizmoéw

Jezyk obcy modut 2

Student wybiera 1 modut z grupy

Jezyk angielski B2 modut Il

Plan studiéw

Cwiczenia: 30
Wyktad: 15

Cwiczenia: 15

Zajecia laboratoryjne: 15
Zajecia projektowe: 20
Wyktad: 10

Zajecia projektowe: 30
Wyktad: 30

Zajecia laboratoryjne: 15
Zajecia projektowe: 10
Wyktad: 15

Zajecia projektowe: 30
Wyktad: 30

Zajecia laboratoryjne: 45
E-learning: 15

Zajecia laboratoryjne: 45
E-learning: 15

Zajecia laboratoryjne: 15
Wyktad: 15

Cwiczenia: 30

2

Zaliczenie

Egzamin

Egzamin

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty
obowigzkowe

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Jezyk angielski B2+ modut II
Jezyk angielski C1 modut Il
Jezyk niemiecki B2 modut Il
Wychowanie fizyczne 2
Wychowanie fizyczne 2

Suma

Semestr 4

Przedmiot

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

415

Liczba godzin

2

30

Punkty ECTS

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie

Zaliczenie

Forma weryfikacji

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Obligatoryjnos¢

Wstep do budowy pojazdéw

Studenckie praktyki zawodowe 1

Dziatalnos¢ gospodarcza i zarzadzanie finansami przedsiebiorstwa

Podstawy konstrukcji maszyn

Transport przemystowy

Podstawy elektroniki i elektrotechniki

Plan studiéw

Zajecia laboratoryjne: 35
Wyktad: 35

Praktyka: 0

Zajecia laboratoryjne: 10
Zajecia projektowe: 20

Zajecia laboratoryjne: 30
Wyktad: 10

Cwiczenia: 15

Zajecia laboratoryjne: 15
Zajecia projektowe: 15
Wyktad: 25

Cwiczenia: 30

Zajecia laboratoryjne: 30
Wyktad: 35

5

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie

Zaliczenie na ocene

Egzamin

Zaliczenie na ocene

Egzamin

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Dostep do rynku

Jezyk obcy 3

Student wybiera 1 modut z grupy

Jezyk angielski B2 modut IlI
Jezyk angielski B2+ modut IlI
Jezyk angielski C1 modut Il
Jezyk niemiecki B2 modut IlI
Wychowanie fizyczne 3
Wychowanie fizyczne 3

Suma

Semestr 5

Przedmiot

Zajecia laboratoryjne: 15
Zajecia projektowe: 15
Wyktad: 15

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

410

Liczba godzin

2

30

Punkty ECTS

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie

Zaliczenie

Forma weryfikacji

Przedmioty
obowigzkowe

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Obligatoryjnos¢

Budowa pojazdéw

Projekt kompetencyjny

Plan studiéw

Zajecia laboratoryjne: 30
Zajecia projektowe: 15
Wyktad: 25

Zajecia projektowe: 30

5

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe do
wyboru
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Naped elektryczny i trakcja

Statystyka dla inzynieréw

Inzynieria ruchu

Jezyk obcy modut 4

Student wybiera 1 modut z grupy

Jezyk angielski B2 modut IV

Jezyk angielski B2+ modut IV

Jezyk angielski C1 modut IV

Jezyk niemiecki B2 modut IV

Przedmiot obieralny 2

Student wybiera 2 przedmioty

Zintegrowane systemy wymiany energii dla elektromobilnosci

Mechatronika w pojazdach

Teleinformatyka w transporcie

Centra logistyczne

Modelowanie proceséw logistycznych

Suma

Plan studiéw

Zajecia laboratoryjne: 45
Wyktad: 35

Zajecia laboratoryjne: 15
Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne: 30
Wyktad: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Zajecia laboratoryjne: 30
Wyktad: 30

Zajecia laboratoryjne: 30
Wyktad: 30

Zajecia laboratoryjne: 30
Wyktad: 30

Zajecia laboratoryjne: 30
Wyktad: 30

Zajecia laboratoryjne: 30
Wyktad: 30

420

5

30

Egzamin

Zaliczenie na ocene

Egzamin

Egzamin

Egzamin

Egzamin

Egzamin

Egzamin

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru
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Semestr 6

Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Studenckie praktyki zawodowe 2

Bezpieczenstwo drogowe

Projekt inzynierski (modut sumatywny)

Automatyka w transporcie

Diagnostyka i eksploatacja pojazdéw

Normy techniczne i techniczne apekty dziatalnosci

Przedmiot obieralny 3

Student wybiera 2 przedmioty

Sterowanie i organizacja ruchu drogowego

Sterowanie i organizacja ruchu kolejowego

Zaplecze techniczne

Suma

Plan studiéw

Praktyka: 0

Zajecia laboratoryjne: 15
Zajecia projektowe: 30
Wyktad: 40

Zajecia projektowe: 60
Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne: 30
Wyktad: 10

Zajecia laboratoryjne: 20
Zajecia projektowe: 15
Wyktad: 20

Cwiczenia: 30

Zajecia laboratoryjne: 15
Zajecia projektowe: 15
Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne: 15
Zajecia projektowe: 15
Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne: 15
Zajecia projektowe: 15
Wyktad: 15

375

3

30

Zaliczenie

Egzamin

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe do
wyboru

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru
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Semestr 7

Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Przedsiebiorczos¢, transfer technologii i wtasnos¢ intelektualna

Podstawy analizy cyklu zycia - eksploatacja techniczna

Przedmiot obieralny 4

Student wybiera 5 przedmiotéw

Prawo cywilne

Prawo handlowe

Prawo socjalne

Prawo podatkowe

Projekt z zakresu inzynierii mechanicznej

Projekt z zakresu automatyki, elektroniki, elektrotechniki i
technologii kosmicznych

Projekt z zakresu inzynierii ladowej, geodezji i transportu

Przedmiot obieralny 5

Student wybiera 1 przedmiot

Trybologia

Systemy bezpieczenstwa w pojazdach

Plan studiéw

Zajecia projektowe: 15
Wyktad: 30

Zajecia projektowe: 15
Wyktad: 15

Wyktad: 15

Wyktad: 15

Wyktad: 15

Wyktad: 15

Zajecia projektowe: 15

Zajecia projektowe: 15

Zajecia projektowe: 15

E-learning: 30

E-learning: 30

3

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Seminarium dyplomowe

Praca dyplomowa

Suma

Plan studiéw

Seminarium: 30

Praca dyplomowa: 0

210

3

15

30

Egzamin

Zaliczenie

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe do
wyboru
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