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Informacje podstawowe

Nazwa kierunku studiéw: Automatyka i sterowanie robotéw
Poziom studidw: studia drugiego stopnia (magister inzynier)
Profil studidw: ogélnoakademicki

Forma studiow: studia stacjonarne

Czas trwania studiéw (liczba semestréw): 3

Liczba ECTS konieczna do ukohczenia 90

studidw:

taczna liczba godzin zajec: 1125

Liczba punktéw ECTS jaka student uzyskuje w

ramach zaje¢ prowadzonych z bezposrednim 45

udziatem nauczycieli akademickich lub

innych oséb prowadzacych zajecia:

Tytut zawodowy nadawany absolwentom: magister inzynier

Kod ISCED: 0714

Jezyk studidw: polski

Przyporzadkowanie kierunku do dyscyplin, do ktérych odnosza sie efekty uczenia sie

Dyscyplina Udziat procentowy
Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne 90%
Informatyka techniczna i telekomunikacja 10%
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L Kod efektu
P uczenia sie

1 2ASR1

2 2ASR2

3 2ASR3

4 2ASR4

5 2ASR5

6 2ASR6

7 2ASR7

8 2ASR8

Efekty uczenia sie (w odniesieniu do PRK)

Tresc efektu uczenia sie

Zna i rozumie, w stopniu pogtebionym, fakty, teorie, metody oraz ztozone zaleznosci miedzy nimi w zakresie
dyscyplin naukowych zwigzanych z kierunkiem studidéw, w szczegdlnosci: automatyka, elektronika,
elektrotechnika oraz informatyka i telekomunikacja, z uwzglednieniem teoretycznych podstaw projektowania
uktaddw sterowania i regulacji, systemdéw robotycznych oraz programowania uktadéw automatyki i robotyki.
Zna i rozumie gtéwne tendencje rozwojowe tych obszaréw naukowych.

Zna i rozumie podstawowe ekonomiczne, prawne, etyczne i inne uwarunkowania réznych rodzajéw
dziatalnosci zawodowej zwigzanej z obszarem automatyki i sterowania robotéw, w tym pojecia i zasady z
zakresu ochrony witasnosci intelektualnej i prawa autorskiego, zasady tworzenia i rozwoju réznych form
przedsiebiorczosci oraz zasady komercjalizacji wynikéw badan naukowych.

Ma umiejetnos$¢ wykorzystania posiadanej wiedzy, w tym zaawansowanych technik informacyjno-
komunikacyjnych do rozwigzywania ztozonych i nietypowych probleméw takze w sposéb innowacyjny,
doboru i stosowania wtasciwych metod i narzedzi informatycznych oraz przystosowania istniejgcych lub
opracowania nowych metod, narzedzi i technologii z obszaru automatyki i sterowania robotéw.

Potrafi formutowad i testowad hipotezy zwigzane z problemami badawczymi, zwtaszcza z zakresu
prototypowania nowych algorytméw sterowania, identyfikacji i robotyki. Potrafi wtasciwie dobrac zrédta i
informacje z nich pochodzace oraz dokonac¢ oceny, krytycznej analizy, syntezy, twérczej interpretac;ji i
prezentacji tych informacji z uzyciem specjalistycznej terminologii i z wykorzystaniem odpowiednich narzedzi
informatycznych.

Ma umiejetnos¢ postugiwania sie jezykiem obcym na poziomie B2+, takze w zakresie terminologii
specjalistycznej zwigzanej z kierunkiem automatyka i sterowanie robotéw.

Potrafi samodzielnie zdobywac i stosowac¢ nowa wiedze oraz planowac swéj rozwdj, a takze funkcjonowac i
wspbtpracowad w zespole, przyjmujac rézne role, w tym role lidera.

Jest gotdw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych informacji oraz dyskusji, w kontekscie
ztozonych probleméw poznawczych i praktycznych z zakresu automatyki i robotyki. Rozumie potrzebe
oparcia rozwigzan tych problemdéw na wiedzy ekspertdw i uzytkownikéw.

Rozumie role automatyki i robotyki oraz jej wptyw na spoteczenstwo. Jest gotowy dziata¢ w tym obszarze w
sposéb etyczny, odpowiedzialny i przedsiebiorczy.

Efekty uczenia sie (w odniesieniu do PRK)

Odniesienie do
uniwersalnych
charakterystyk
pierwszego stopnia PRK

P7U W

P7U_W, P7U_K

P7U_U

P7U_U

P7U_U

P7UU

P7U_U, P7U K

P7U K

Odniesienie do
charakterystyk drugiego
stopnia PRK z
uwzglednieniem
charakterystyk drugiego
stopnia umozliwiajacych
uzyskanie kompetencji
inzynierskich

P7S_WG, P7S_WK,
P7S_WG_inz

P7S_WK, P7S_KO, P7S KR,
P7S_WK_inz

P7S_UW, P7S_UW _inz

P7S_UW, P7S_UK,
P7S_UW._inz

P7S_UK

P7S_UO, P7S_UU

P7S_UK, P7S_KK

P7S_KO, P7S_KR
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Matryca modutow zaje¢ w odniesieniu do efektow uczenia sie i tresci programowych

Lp. Nazwa przedmiotu

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

Wybrane problemy automatyki i sterowania robotéw

Projekt profilowy Automatyka 1

Projekt profilowy Robotyka 1

Optimization Methods

Sterowanie odporne

Ukfady automatyki przemystowej/j.angielski/Industrial control systems
Nowoczesny rynek pracy

Cyfrowa analiza i przetwarzanie sygnatéw pomiarowych
Projektowanie elektronicznych uktadéw sterowania

Projekt profilowy Automatyka 2

Jezyk obcy do celdw specjalistycznych

Prototypowanie uktaddéw automatyki na kartach procesorowych
Dynamika i sterowanie robotéw

Projekt profilowy Robotyka 2

Sterowanie nieliniowe

Sterowanie optymalne

Energoelektroniczne uktady przeksztatcania energii
Seminarium dyplomowe

Aplikacje Java w zastosowaniach przemystowych

Praca dyplomowa

Tresci programowe

Poziom B2+ ESOK], rozwijajacy umiejetnosci postugiwania sie specjalistyczna
terminologia w jezyku obcym.

Matryca modutéw zaje¢ w odniesieniu do efektdw uczenia sie i tresci programowych

2ASR1

x

x

2ASR2

2ASR3

x

x

2ASR4

2ASR5

2ASR6

2ASR7
2ASR8

x
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Lp.

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

Nazwa przedmiotu

Algorytmy ewolucyjne w optymalizacji

Automatyczne systemy pomiarowo-kontrolne

Zautomatyzowane uktady napedowe

Elastyczne systemy wytworcze

Modelowanie obwodowo-polowe przetwornikéw elektrycznych
Modelowanie uktadéw dynamicznych

Programowanie sieci Web

Projektowanie uktadéw sterowania implementowanych na kartach DSP
Sterowanie rozmyte

Etyka nowych technologii

Tresci programowe

Matryca modutéw zaje¢ w odniesieniu do efektdw uczenia sie i tresci programowych

2ASR1

x

x

2ASR2

2ASR3

x

x

2ASR4

2ASR5

2ASR6

2ASR7
2ASR8
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ECTS - przedmioty

Przedmioty z dziedziny nauk

Lp. Nazwa przedmiotu ECTS humanistycznych i nauk Przedmioty obieralne  Przedmioty profilowe Zajecia w jezyku

spotecznych obcym
1 Wybrane problemy automatyki i sterowania robotéw 5 5
2 Projekt profilowy Automatyka 1 7 7 7
3 Projekt profilowy Robotyka 1 7 7 7
4 Optimization Methods 5 5 5
5 Sterowanie odporne 3 3
6 Uktady automatyki przemystowej/j.angielski/Industrial control systems 4 4
7 Nowoczesny rynek pracy 3 3
8 Cyfrowa analiza i przetwarzanie sygnatéw pomiarowych 3 3
9 Projektowanie elektronicznych uktadéw sterowania 6 6 6
10  Projekt profilowy Automatyka 2 7 7 7
11 Jezyk obcy do celdw specjalistycznych 2
12 Prototypowanie uktadéw automatyki na kartach procesorowych 6 6 6
13 Dynamika i sterowanie robotéw 5 5
14 Projekt profilowy Robotyka 2 7 7 7
15  Sterowanie nieliniowe 4 4
16  Sterowanie optymalne 3 3
17  Energoelektroniczne uktady przeksztatcania energii 3 3
18 Seminarium dyplomowe 2
19 Aplikacje Java w zastosowaniach przemystowych 2 2 2
20  Praca dyplomowa 20 20 20
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Przedmioty z dziedziny nauk Zajecia w jezyku

Lp. Nazwa przedmiotu ECTS humanistycznych i nauk Przedmioty obieralne  Przedmioty profilowe obcym
spotecznych

21 Algorytmy ewolucyjne w optymalizacji 2 2 2
22 Automatyczne systemy pomiarowo-kontrolne 2 2 2
23 Zautomatyzowane uktady napedowe 2 2
24 Elastyczne systemy wytwdércze 2 2 2
25  Modelowanie obwodowo-polowe przetwornikéw elektrycznych 2 2 2
26 Modelowanie uktaddéw dynamicznych 2 2 2
27  Programowanie sieci Web 2 2 2
28  Projektowanie uktadéw sterowania implementowanych na kartach DSP 2 2 2
29  Sterowanie rozmyte 2 2 2
30 Etyka nowych technologii 2 2
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Wskazniki ECTS

Nazwa

taczna liczba punktéw ECTS, ktérg student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ podlegajacych wyborowi przez
studenta (w wymiarze nie mniejszym niz 30% liczby punktéw ECTS koniecznych do uzyskania kwalifikacji
odpowiadajacej poziomowi ksztatcenia)

taczna liczba punktéw ECTS, ktérg student musi uzyskaé w ramach zajec z dziedziny nauk
humanistycznych lub nauk spotecznych

taczna liczba punktéw ECTS, ktérg student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ powigzanych z badaniami

prowadzonymi na uczelni w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS wymaganej do ukonczenia
studiéw na danym poziomie

Wskazniki ECTS

Wartos¢

44/90 (48.89%)

81/90 (90%)
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Sposoby weryfikacji i oceny efektow uczenia sie

Weryfikacja osiggnietych efektéw uczenia sie wymaga zastosowania zréznicowanych form oceniania studentéw, adekwatnych do
kategorii wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych, ktérych te efekty dotycza. Dobér odpowiednich narzedzi zalezy réwniez od
specyfiki przedmiotu oraz formy prowadzenia zajec i jest kazdorazowo opisany w kartach poszczegélnych przedmiotéw. Osiggniecie
wymaganych efektéw uczenia sie sprawdza sie za pomoca:

prac pisemnych (egzaminy, kolokwia, sprawozdania, eseje, projekty, plakaty, praca dyplomowa, itp.);

wypowiedzi ustnych (ustne sprawdziany wiedzy, wystgpienia publiczne np. wygtoszenie referatu, prezentacji, itp.);
zadan praktycznych i/lub projektowych (zespotowych i indywidualnych);

obserwacji i oceny aktywnosci studentéw podczas zaje¢;

samooceny i oceny wzajemnej studentéw (zwtaszcza w przypadku projektéw zespotowych);

egzaminu kompetencyjnego i egzaminu dyplomowego.

oue,wNE

Weryfikacja moze miec charakter formujacy (czastkowy, wielokrotnie w toku zaje€) i/lub sumujacy (ocena kohcowa). Koncowy wynik
weryfikacji podawany jest w skali ocen aktualnie obowigzujgce;.

Kierownik przedmiotu lub prowadzacy zajecia na pierwszych zajeciach z przedmiotu zobowigzany jest do omdwienia karty przedmiotu
oraz do sformutowania i udokumentowanego podania do wiadomosci studentéw metod weryfikacji i warunkéw przeprowadzania
sprawdzianéw uzyskania efektéw uczenia sie.

Sposoby weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie 10/17



Praktyki zawodowe

Nie dotyczy.
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Charakterystyka kierunku

Sylwetka absolwenta

Studia drugiego stopnia na kierunku automatyka i sterowanie robotéw dostarczaja absolwentowi pogtebiong wiedze, inspiracje i
znajomos¢ technik, ktdére kreatywnie wykorzysta w dalszym rozwoju zawodowym. Studia przygotowuja absolwentéw do rozwigzywania
nowych i nietypowych problemoéw inzynierskich w automatyce i robotyce. Program studiéw zapewnia réwnowage miedzy przedmiotami
prezentujgcymi nowatorskie koncepcje sterowania, a przedmiotami przedstawiajgcymi wspétczesne technologie i zaawansowane
umiejetnosci juz teraz przydatne w polskiej praktyce przemystowej. Absolwenci otrzymujg aktualng wiedze w zakresie sterowania
cyfrowego i automatyki przemystowej, sterowania nieliniowego, sterowania odpornego, sterowania robotéw, narzedzi informatycznych
automatyki i robotyki, optymalizacji i sterowania optymalnego, sztucznej inteligencji w sterowaniu. Zdobywaja praktyke w stosowaniu
wspdtczesnych technologii i urzadzen automatyki i robotyki, kreujg wtasne rozwigzania techniczne. Dzieki znacznemu zakresowi
obieralnosci, program pozwala studentowi ksztattowac Sciezke edukacyjna zgodnie z wtasnymi planami kariery. Absolwenci studiéw
magisterskich na kierunku automatyka i sterowanie robotéw moga pracowa¢ w firmach innowacyjnych, dziatach R&D, firmach
integratorskich - projektujgcych oraz wdrazajgcych systemy automatyki i systemy informatyczne dla wspdtczesnego przemystu.
Przewidziane sektory zawodowe, w ktérych absolwent moze znalez¢ zatrudnienie to m.in.: automatyka przemystowa, robotyka,
energetyka, transport, logistyka, sterowanie procesdéw przemystowych oraz systemy sterowania. Absolwenci sg przygotowani do
podjecia studiéw trzeciego stopnia w dyscyplinie automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne oraz w dyscyplinach
pokrewnych. Kluczowe kompetencje absolwenta: Absolwent studidw Il stopnia na kierunku automatyka i sterowanie robotéw potrafi:
samodzielnie pogtebiac i rozszerza¢ wiedze zdobyta na studiach w zakresie nowych teorii i technik sterowania i robotyki; prowadzi¢
prace badawcze i w ich wyniku tworzy¢ oryginalne rozwigzania odpowiadajace wspétczesnym wyzwaniom automatyki, sterowania i
robotyki w przemysle, transporcie, medycynie i zyciu codziennym; publikowa¢ i popularyzowac te rozwigzania w postaci raportéw,
publikacji naukowych, popularnonaukowych oraz patentéw; postugiwaé sie nowymi technologiami (takze informatycznymi) i
urzadzeniami stosowanymi w uktadach automatyki i robotyki. Integrowac systemy automatyki i robotyki.; projektowac wtasne,
oryginalne urzadzenia i integrowac je z istniejacymi systemami; planowac i kontrolowa¢ prace zespotu badawczego albo
konstrukcyjnego, rozdziela¢ zadania, oceniac¢ ich wage, umiejetnie organizowac prace, tak by konsekwentnie zmierzata do celu;
wiasciwie zarzadza¢ danymi wykorzystywanymi i wytwarzanymi w trakcie prac zespotu.

Zwiazek kierunku studidow ze strategia uczelni

Kierunek automatyka i sterowanie robotéw jest kontynuacja kierunku automatyka i robotyka prowadzonego na Wydziale Elektrotechniki,
Elektroniki, Informatyki i Automatyki Politechniki tddzkiej od 30 lat. Zatozenia programu, a przede wszystkim praktyka jego realizacji,
monitorowana przez Rade Kierunku Studiéw, zapewniajg spetnienie wszystkich celdw ‘Strategii Rozwoju Politechniki £ddzkiej na lata
2025-2030" wymienionych w dziale Ksztatcenie. Cel ogéiny: Rozwéj modelu ksztatcenia studentdw i doktorantéw przygotowujacego
absolwentéw do dynamicznie zmieniajacych sie potrzeb otoczenia spoteczno-gospodarczego. Cele szczegdtowe: State podnoszenie
kompetencji nauczycieli akademickich w zakresie nowoczesnych metod ksztatcenia, aktualnego stanu wiedzy, rozwoju technologicznego
oraz trendéw w nauce - poprzez dbatos¢ o powierzanie zaje¢ specjalistom prowadzacym badania w dyscyplinie, zaangazowanym w
realizacje projektow, aktywnie publikujgcym, uczestniczagcym w pracach organizacji, konferencji i innych gremiéw miedzynarodowych i
wspieranie takiej aktywnosci pracownikéw. Doskonalenie oferty dydaktycznej, w tym uzupetniajacych form ksztatcenia, w odpowiedzi na
wyzwania otoczenia spoteczno-gospodarczego - poprzez ciggty kontakt z otoczeniem spoteczno-gospodarczym, inspirowanie realizacji
wspolnych projektéw, wprowadzanie nowych form ksztatcenia, promowanie takiej aktywnosci pracownikéw. Wzmocnienie procesu
zarzadzania talentami poprzez indywidualizacje $ciezek ksztatcenia studentéw i doktorantédw - poprzez poszukiwanie zaangazowanych
kandydatéw na studia, indywidualng opieke w trakcie realizacji projektow i dziatalnos¢ két naukowych. Wspieranie rozwoju naukowego
studentéw i doktorantéw z uwzglednieniem interdyscyplinarnosci i umiedzynarodowienia.- poprzez angazowanie do realizacji programu
profesoréw wizytujacych z renomowanych uczelni, realizacje interdyscyplinarnych projektéw w programie studiéw. Zwiekszenie udziatu
studentéw w pracach badawczych prowadzonych w uczelni oraz intensyfikacja zdobywania przez studentéw doswiadczen praktycznych
poza uczelnig - poprzez indywidualng opieke nad studentami wspétpracujacymi w badaniach prowadzonych w Instytucie Automatyki,
dziatalnos$¢ két naukowych, wspierania publikacji studentdw, tworzenia bazy sprzetowej powierzanej studentom do realizacji projektéw.
Kierunek pozostaje takze w szczegélny sposéb zgodny w wieloma innymi celami wymienionymi w ‘Strategii Rozwoju Politechniki
tddzkiej na lata 2025-2030’, np. w dziatach: oddziatywanie na otoczenie spoteczno-gospodarcze (IMPACT); internacjonalizacja
(INTERNATIONALIZATION); innowacje i transfer technologii (INNOVATION); nauka (SCIENCE); infrastruktura (INFRASTRUCTURE); talenty
(TALENTS); zréwnowazony rozwdéj (SUSTAINABILITY); studenci (STUDENTS). Kierunek wpisuje sie tez w plany okreslone w dokumencie
‘Dtugoletnia strategiczna wizja rozwoju Politechniki tddzkiej na lata 2025-2050’ (Draft ,2"). Struktura programu jest przystosowana do
wdrozenia w przysztosci rekomendacji wymienionych w punkcie ‘Program edukacji przysztosci i nowoczesne modele ksztatcenia'. Tresci
programu bezposrednio wpisuja sie w rekomendacje okreslone w punkcie ‘Technologie cyfrowe, Sztuczna Inteligencja i transformacja
przemystowa’ a bezposrednie odpowiedniki tresci realizowanych w programie znajdujemy w punktach ‘Robotyzacja, cyfryzacja i
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dekarbonizacja proceséw wytwdrczych’ oraz ‘Integracja Digital Twins' w programach inzynierskich.

Cele ksztatcenia oraz mozliwosci zatrudniania i kontynuacji studiéw

Studia drugiego stopnia dostarczaja absolwentowi podstaw wiedzy, inspiracji i technik, ktére kreatywnie wykorzysta w dalszym rozwoju
zawodowym. Studia przygotowujg absolwentéw do szkoty doktorskiej, pracy w jednostkach R&D przedsiebiorstw obszaru automatyki i
robotyki, twérczego rozwigzywania nietypowych problemdéw inzynierskich. Program studiéw zapewnia réwnowage miedzy przedmiotami
teoretycznymi, obrazujgcymi najbardziej nowatorskie koncepcje sterowania, a przedmiotami przedstawiajgcymi technologie i
przekazujacymi zawansowane umiejetnosci juz teraz przydatne w polskiej i miedzynarodowe] praktyce przemystowej. Absolwenci
otrzymuja aktualna wiedze w zakresie 1. Sterowania cyfrowego i automatyki przemystowej ; 2. Sterowania nieliniowego; 3. Sterowania
odpornego; 3. Sterowania robotéw; 4. Narzedzi informatycznych automatyki i robotyki; 5. Narzedzi optymalizacji i sterowania
optymalnego. Dzieki znacznej obieralnosci, program pozwala studentowi ksztattowac sciezke edukacyjna zgodnie z dwoma
sugerowanymi profilami: 1. automatyka przemystowa, systemy sterowania PLC, systemy wizualizacji i zarzadzanie ztozonymi systemami
automatyki, 2. sterowanie robotéw, wykorzystanie systeméw wizyjnych, roboty mobilne i rehabilitacyjne, autonomia robotéw.

Przewidziane sektory zawodowe, w ktérych absolwent moze znalez¢ zatrudnienie to m.in.: automatyka przemystowa, robotyka,
energetyka, transport, sterowanie proceséw przemystowych oraz systemy sterowania, ktére sg wszechobecne we wszystkich gateziach
przemystu. Absolwenci kierunku automatyka i sterowanie robotéw moga pracowaé w zawodach takich jak: inzynier utrzymania ruchu,
automatyk, robotyk, projektant systeméw automatyki, projektant systeméw informatycznych oraz prowadzi¢ dziatalnos¢ inzynierska we
wiasnych firmach. Absolwenci sg przygotowani do podjecia studidw trzeciego stopnia w dyscyplinie automatyka, elektronika,
elektrotechnika i technologie kosmiczne oraz w dyscyplinach pokrewnych.

Opis przebiegu i wyniku konsultacji proponowanego programu studidow z otoczeniem spoteczno-gospodarczym

Zaproponowane modyfikacje realizujg Uchwate Nr 24/2025 Senatu Politechniki Lédzkiej z dnia 26 lutego 2025 r. w sprawie wytycznych
dla Rad Kierunkéw Studidéw dotyczacych tworzenia i doskonalenia projektéw programéw studiéw. Doswiadczenia ze wspétpracy z
pracodawcami zdobyte przy dotychczasowym prowadzeniu kierunku Automatyka i sterowanie robotéw na Wydziale EEIA Pt oraz
badania loséw absolwentdw tego kierunku potwierdzajg zatozenie kontynuowania przyjetej linii ksztatcenia. Instytut Automatyki PL,
ktory jest wiodaca jednostka prowadzaca kierunek podpisat kilkadziesigt uméw o wspédtpracy z firmami o réznej skali zatrudnienia i na
biezaco Sledzi potrzeby pracodawcdw. Liczne prace dyplomowe sg wykonywane z inspiracji i we wspdtpracy pracodawcoéw naszych
dyplomantéw i absolwentéw. Wielokrotnie, w ostatnich latach byty przeprowadzane ankiety, takze wsréd pracujacych studentéw, na
temat postrzegania kluczowych kompetencji absolwenta przez pracodawcéw i dyplomantéw. Przedstawiciele RKS pozostajg w ciggtym
kontakcie z przedstawicielami firm réznego profilu i wielkosci: produkcyjnych, integratorskich, duzych, rodzinnych (np. Lamela Sp. z o.0.
Sp.k., Aret Sp. z 0.0. Sp.k., ABB Sp. z 0.0,, HetBot sp. z.0.0., BSH Sprzet Gospodarstwa Domowego Sp. z 0.0., Corning Optical
Communications Polska Sp. z 0.0., Zemat Technology Group Sp. z 0.0.). Wszyscy podkreslali koniecznos¢ dobrego opanowania
teoretycznych podstaw automatyki, nabycie zdolnosci do samodzielnego pogtebiania wiedzy, umiejetnos¢ kreatywnego stosowania
réznych urzadzen automatyki przemystowej (technika mikroprocesorowa, programowalne sterowniki logiczne, regulatory przemystowe,
systemy wbudowane, znajomos¢ metod sterowania napedami elektrycznymi, umiejetnos¢ programowania w wybranych technologiach i
zdolnos¢ do opanowania nowych, zdolnos¢ wytwarzania i analizowania dokumentacji technicznej, umiejetnos¢ korzystania ze zrédet i
pracy w zespole, umiejetnos¢ korzystania z zasobow cyfrowych, umiejetnosci jezykowe. Wykorzystano tez wnioski z szerokiego
»Badania opinii pracodawcéw na temat absolwentéw Politechniki tddzkiej", przeprowadzanego systematycznie z udziatem wielu firm,
reprezentujacych réznorodne branze gospodarki. Wnioski wynikajace z konsultacji i badan zostaty wykorzystane przy modyfikacji
programu.

Opis kompetencji oczekiwanych od kandydata ubiegajacego sie o przyjecie na studia

Zgodnie z uchwatg rekrutacyjng obowigzujgca na dany rok akademicki.

Jednostka organizujaca ksztatcenie

Wydziat Elektrotechniki, Elektroniki, Informatyki i Automatyki

Charakterystyka kierunku 13 /17



Plan studiow

Semestr 1

Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Wybrane problemy automatyki i sterowania robotéw

Optimization Methods

Sterowanie odporne

Uktady automatyki przemystowej/j.angielski/Industrial control
systems

Nowoczesny rynek pracy

Cyfrowa analiza i przetwarzanie sygnatéw pomiarowych

Przedmiot obieralny 1

Student wybiera 1 przedmiot

Projekt profilowy Automatyka 1
Projekt profilowy Robotyka 1

Suma

Semestr 2

Plan studiéw

Cwiczenia: 15

Wykitad: 30

Cwiczenia: 15

Zajecia laboratoryjne: 15
Wyktad: 15

Zajecia projektowe: 15
Wykfad: 15

Zajecia laboratoryjne: 20
Wyktad: 15

Cwiczenia: 15
Wykfad: 15

Zajecia laboratoryjne: 20
Wyktad: 15

Seminarium: 5
Zajecia projektowe: 40

Seminarium: 5
Zajecia projektowe: 40

265

5

30

Zaliczenie na ocene

Egzamin

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru
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Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Jezyk obcy do celéw specjalistycznych

Dynamika i sterowanie robotéw

Sterowanie nieliniowe

Sterowanie optymalne

Energoelektroniczne uktady przeksztatcania energii

Przedmiot obieralny 2

student wybiera 1 przedmiot

Projekt profilowy Automatyka 2

Projekt profilowy Robotyka 2

Przedmiot obieralny 3

student wybiera 1 przedmiot

Projektowanie elektronicznych uktadéw sterowania

Prototypowanie uktaddéw automatyki na kartach procesorowych

Suma

Plan studiéw

Cwiczenia: 45

Cwiczenia: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Cwiczenia: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Seminarium: 5

30

15

15

15

Zajecia projektowe: 40

Seminarium: 5

Zajecia projektowe: 40

Zajecia projektowe: 45

Zajecia projektowe: 45

300

2

30

Zaliczenie na ocene

Egzamin

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru
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Semestr 3

Przedmiot

Liczba godzin

Punkty ECTS

Forma weryfikacji

Obligatoryjnos¢

Seminarium dyplomowe

Praca dyplomowa

Zautomatyzowane uktady napedowe

Przedmiot obieralny 4

student wybiera 2 przedmioty

Aplikacje Java w zastosowaniach przemystowych

Algorytmy ewolucyjne w optymalizacji

Automatyczne systemy pomiarowo-kontrolne

Elastyczne systemy wytworcze

Modelowanie obwodowo-polowe przetwornikéw elektrycznych
Modelowanie uktadéw dynamicznych

Programowanie sieci Web

Projektowanie uktadéw sterowania implementowanych na

kartach DSP

Sterowanie rozmyte

Plan studiéw

Seminarium: 30

Praca dyplomowa: 0

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

Zajecia laboratoryjne:

Wyktad: 15

20

15

15

15

15

15

15

15

15

15

2

20

Egzamin

Zaliczenie

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Przedmioty
obowigzkowe

Przedmioty
obowigzkowe do
wyboru

Przedmioty
obowigzkowe

Obowigzkowa
grupa

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru

Przedmioty do
wyboru
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Przedmiot Liczba godzin Punkty ECTS Forma weryfikacji Obligatoryjnos¢

Etyka nowych technologii Wyktad: 15 2 Zaliczenie na ocene Przedmioty
obowigzkowe

Suma 140 30
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